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2000 —5— Maximum Speed
Die effiziente und schnelle MOTOMAN HC-Serie bietet

Uberragende Leistungen mit hohen Achsgeschwindigkeiten
und Ubertrifft damit andere Cobots in ihrer Klasse — fur eine
maximale Produktivitat.
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Drehmomentsensoren in jedem Gelenk

T

Ob in Koexistenz oder direkter Zusammenarbeit — die
HC-Serie mit fortschrittlicher Sensortechnik arbeitet ohne

Schutzumzaunung mit Héchstleistungsgeschwindigkeit.
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Hochsensible Sensoren erkennen Kontaktsituationen sofort
und leiten eine Gegenbewegung ein, die die einwirkenden
Krafte und DrlUcke reduziert.

Industrial Sigma-7 Servos
Die Sigma-7 Produkte setzen einen neuen Industriestan-

dard mit Hinblick auf die Servofahigkeit — mit Eigenschaften
und Funktionen aus Uber 25 Jahren Erfahrung in der

Antriebstechnik.
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HC10DTP Classic HC10DTP HC10DTFP
e Direct Teaching - e Direct Teaching — e Direct Teaching —
Direkte Programmierung Direkte Programmierung Direkte Programmierung
e Lebensmitteltaugliches Schmierfett e | ebensmitteltaugliches Schmierfett
e Schutzklasse IP67 e Schutzklasse IP67
e Als SchweiBroboter verfligbar e Chemikalienbestandige Oberflache
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Den Begriff ,Industrieroboter assoziiert man vorwiegend mit Bildern von SchweiB3- oder Lackierprozessen in Automobilwerken.
Heute werden Roboter jedoch in weitaus mehr Bereichen und Anwendungen wie beispielsweise Logistik, Pharma und Leben-
smittelherstellung eingesetzt. In den letzten Jahren wurde der Fachkraftemangel in den Produktionsstatten weltweit zu einer
immer gréBeren Herausforderung, so dass robotergestitzte Automatisierungslésungen zunehmend an Bedeutung gewonnen
haben. Darlber hinaus werden die Anforderungen an den Einsatz von Robotern heutzutage immer vielfaltiger, da wir einem
Roboter mehrere Aufgaben zuweisen kdnnen und ihn nicht wie friher nur eine einzelne Aufgabe wiederholen lassen.

Dennoch gibt es flr kleine und mittelstandische Unternehmen immer noch Herausforderungen bei der Installation von Robotern,
da der menschliche Arbeitsbereich durch eine Sicherheitsumzaunung von Industrierobotern getrennt werden muss, was aus-
reichend Platz und zusétzliche Installationskosten erfordert. Der kollaborierende Roboter (HC10) von Yaskawa repréasentiert eine
vollkormmen neue Generation von Robotern, die leistungsfahig, erschwinglich, vielseitig, einfach zu bedienen und mit der indust-
riellen Power konstruiert sind, fur die Yaskawa-Produkte bekannt sind. Diese Roboter sind die ideale Losung fUr Kunden, die eine
einfache Automatisierung von Aufgaben bendtigen, bei denen ein Arbeiten in nachster Nahe zum Menschen erforderlich ist.

HC20DTP-Serie

HC20DTP HC20SDTP
e Direct Teaching — e Direct Teaching —
Direkte Programmierung Direkte Programmierung
¢ Lebensmitteltaugliches Schmierfett ¢ Lebensmitteltaugliches Schmierfett
e Schutzklasse IP67 e Schutzklasse IP67

e Kurzarmvariante fur den Einsatz in
Arbeitsumgebungen mit wenig Platz
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MOTOMAN HC30PL

HC30PL
e Palletizing Specification:
Payload Increase, Axis Limitation
e Direct Teaching —
Direkte Programmierung
e | ebensmitteltaugliches
Schmierfett
e Schutzklasse IP67

e

30 kg




Srogrammieren fur
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Intuitives Direct Teaching (DT)

Diese intuitive Programmiermethode ist der perfekte Einstieg
: . O @ in die Programmierung. Fihren Sie den Roboterflansch einfach
Q e von Hand, nehmen Sie die Bewegungspunkte auf und bedienen
Sie die Greifer-Ansteuerung durch Drlcken der entsprechenden
DT-Tasten. Der Code wird automatisch im Hintergrund auf ™
Ihrem Programmierhandgerat generiert. ‘

Innovatives Smart Pendant —] -

Unser neuestes Programmierhandgerat geht keine Kompromisse
zwischen Benutzerfreundlichkeit und Leistungsféhigkeit ein.
Der 10-Zoll-Touchscreen wird wie ein Smartphone bedient,

mit Funktionen wie einer eingeblendeten Seitenleiste, groBen
intuitiven Tasten oder einem Split-Screen-Modus. Die nahtlose
Einbindung des Direct Teaching macht die Programmierung
mit kollaborativen Robotern besonders anwenderfreundlich.

Klassisches Teach Pendant —

Mit Uber 40 Jahren Erfahrung in Roboteranwendungen liefert
dieses neueste Programmierhandgerat die bewahrte Leistung
fur komplexe Aufgaben. Voller Zugriff auf unser Funktions-

ginite
:?:; " @ portfolio, das robuste Industriedesign und die Kombination

an . A aus haptischem Feedback und Touchscreen-Bedienung

bieten unbegrenzte Programmiermaoglichkeiten.

TR Y
maa d
ama
a=a
Ema

10









schnelle Lermkurve

Anwendungsspezifische Wizards

Die anwendungsspezifischen Wizards wurden entwickelt,
um die Schritte und Entscheidungen, die Sie bei der
Erstellung eines funktionierenden Roboterprogramms
treffen missen, zu vereinfachen. Sie missen nur mit der
Hand den Cobot zu einer Sequenz von Positionen flhren,
diese Sequenz aufnehmen und abspielen.

Smart Frame-Technologie

Unsere Technologie bestimmt die Orientierung des
Anwenders im Verhaltnis zum Roboter und erganzt das
vorhandene dreidimensionale Koordinatensystem.

Diese intuitive Jogging-Methode funktioniert durch Neigen
des Smart Pendants in die gewlnschte Programmier-
richtung.

mmd Integriertes Hilfe-Menu

Wann immer Sie bei der Programmierung lhrer Anwendung
vor Herausforderungen stehen, erklart Ihnen die integrierte
Hilfe die einzelnen Funktionen im Detail.




NAustrieronoter-
Steusrungen

e Klassische YRC1000-Steuerung

Die YRC1000 ist eine schnelle und flexible Steuerung ftr
MOTOMAN-Roboter, die eine leistungsstarke Robotersteuerung
in einem kleinen Schrank vereint. Neben der typischen Yaskawa-
Steuerungsfunktionalitat ermdglicht diese neue Steuerungs-
generation héhere Robotergeschwindigkeiten und eine hdhere
Bahngenauigkeit.

e Platzsparende YRC1000micro-Steuerung

Die kompakte YRC1000micro-Steuerung ist leistungsstark
und prazise und minimiert den Installationsraum bei optimaler
Leistung. Die geringe Aufstellflache und das niedrige Gewicht
sind ideal fur Installationen mit hoher Packungsdichte, bei
denen eine Stapelung von Steuerungen erforderlich sein kann.

el 90+ Industrieroboterfunktionen

Die YRC1000-Steuerungsserie beinhaltet tber 90 optionale
Funktionspakete flr Industrieroboter.







Sale VWork Assistant

hre Sicherhelt im Fokus

Die MOTOMAN HC-Serie mit PL d Kat. 3 verwendet 25 Sicher-
heitssteuerungen fur die Sicherheit Ihres Bedienpersonals.

FUr eine erhonte Empfindlichkeit wurde besonderes Augenmerk
auf die Sensorik in jedem Gelenk gelegt.

PLd Cat.3| 25

Performance Level d Kategorie 3
Zertifiziert geman
EN ISO 13849-1

Hardware und
Software-Sicher-

heitssteuerungen

Riickzugs- & Freifahr-Funktion

Unsere einzigartige Sicherheitstechnologie hilft, Klemm-
situationen zu erkennen und reagiert, bevor es zu
Verletzungen kommen kann. Eine sofortige RUckzug-
sreaktion des Roboters reduziert den ausgetbten Druck,
wahrend die anschlieBende Freifahrbewegung dem
Bediener ermdglicht, sich zu befreien.

16



Drehmomentsensoren in jedem Gelenk

Jedes Gelenk wird von einem einzelnen Sensorsystem
Uberwacht, welches seine Umgebung erfassen kann. Im
Falle einer Kollision fuhrt der HC einen sicheren Halt aus.
Die Empfindlichkeit des Roboters kann an die jeweilige
Produktionsumgebung angepasst werden. Von sensiblen
Messaufgaben bis zum Handling von schweren Werk-
stucken: Der HC-Roboter agiert immer schnell und sicher.

Abgerundete Kanten

ohne Quetschbereiche &
Interne Medienfiihrung

Pushback-Funktion

Der Roboter kann wahrend der Fahrt sanft weggeschoben
werden, d.h. wenn dieser dem Bediener bei einem manu-
ellen Vorgang im Weg steht. Nach dem Zurtckschieben
bewegt sich der Roboter zurlick zu seiner letzten Position
und setzt seine Arbeit fort.

17



slcherneitssteuerung
& Utfline-simulation

Die leistungsfahige Funktionale Sicherheitssteuerung (FSU) Uberwacht die  —
Bewegungen und Sensoren des Roboters. Sie ist auch die Schaltzentrale
Inrer Sicherheitseinstellungen. Mit der einfachen Benutzeroberflache sind
Geschwindigkeitsstufen und 3D-Sicherheitsbereiche schnell definiert.

3D-Flachen- und Ebenendefinition

Erstellen von sicheren Arbeitsbereichen und individuellen
Geschwindigkeitsstufen:

e Gelbe Bereiche fUr die Begrenzung des Bewegungs-
bereichs des Roboters

e Orange Bereiche fUr die Reduzierung der
Roboterbetriebsgeschwindigkeit

¢ Rote Bereiche zur 5
Sicherstellung eines ¥
kollisionsfreien ; {
Betriebs ' :

® Ebenen,

um Roboter

miteinander

zu verschalten




el Hochprazise Hullkurven

Die Roboter- und Werkzeughtlle kann durch die
Verwendung mehrerer geometrischer Elemente sehr
genau konzipiert werden. Dadurch wird der verfugbare
Arbeitsraum des Roboters vergroBert und die Sicherheit
der gesamten Anwendung erhoht.

Mit Offline-Programmierung, 3D-Simulation und Virtueller Robotersteuerung
ist es problemlos moglich, eine Roboterzelle zu erstellen und zu simulieren
ohne jemals zuvor einen Roboter installiert zu haben. Yaskawa bietet Moto-
SIMEG-VRC und MotoSize fur Erstellung und Simulation Ihrer Roboterzelle.

) DE Eesc. T 8-

A
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Hauptfunktionen:

e Offline-Programmierung Ihrer
gesamten Roboterzelle

¢ Minimierung der Rust-, Neben-
und Inbetriebnahmezeiten

¢ \/ollstandige Steuerungs-
funktionen und Simulation
der Yaskawa-Produktfamilie
inklusive Roboter, Portale,
Fahrbahnen und Positionierer
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Solrensarten

Unsere Hybridroboter konnen ihre Arbeitsgeschwindigkeit anpassen und reagieren
so auf die aktuelle Situation. In Kombination mit externen Sicherheitseinrichtungen,
wie beispielsweise druckempfindlichen Matten oder Laserscannern, erfassen HC-
Roboter die Nahe zum Bediener und passen inre Geschwindigkeit entsprechend an.
Dieses hybride Betriebskonzept ermdglicht die maximale Rentabilitat Ihrer Anwendung,

ohne dass die Arbeitssicherheit beeintrachtigt wird.

Kollaborative Betriebsarten

?

Wahrend der direkten Interaktion mit dem Bediener be-
wegt sich der Roboter in kollaborativer Geschwindigkeit.
Im Gegensatz zu klassischen Industrierobotern, die in
unmittelbarer Nahe anhalten wirden, konnen Cobots ihren
Betrieb fortsetzen. Die Drehmomentsensoren in jedem

Gelenk garantieren einen sicheren Betrieb wahrend der
Interaktionsphasen.

Geschwindigkeitsreduzierter Modus

Beim Eintritt in den Arbeitsraum des Roboters wird die
Entfernung zum Bediener erkannt und der Roboter bewegt
sich langsamer, bis der kollaborative Modus bei sehr
groBer Annaherung aktiviert wird. Nach Verlassen dieses
Bereichs geht der Roboter wieder in den Industriemodus
und arbeitet mit voller Geschwindigkeit weiter.

Vollgeschwindigkeits-Modus

Als Hersteller von Industrierobotern hat Yaskawa sein
ganzes Ingenieurwissen in die HC-Serie eingebracht, um
einen Cobot auf Industrieroboter-Niveau anbieten zu kdnnen.
Der Roboter ist nicht nur &uBerst robust, er kann auch im
industriellen Bereich mit Geschwindigkeiten bis zu 2 m/s

arbeiten.

‘
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—Ndlos viele Moglichkerten




Ob Maschinenbeladung, Palettierung oder
schwellfen — die Cobots von Yaskawa
funktionieren zuverlassig in allen gangigen
Automatisierungsanwendungen

Palettierung ... Seite 24/25
Material Handling ... Seite 26/27
Maschinenbe- & entladung ... seite 2820
Food & Pharma ... Seite 30/31

SchweiBBen ... Seite 32/33

Montage ... Seite 34/35
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—10he Relchwelte und lraglast

Durch Hinzufuigen eines Robotersockels kann
der Manipulator unter seine eigene Basis

greifen, wodurch groBere Palettenstapelhdhen
ermoglicht werden.

24



Smart Pendant mit Pallet Builder

Die benutzerfreundliche Palettiersoftware Pallet Builder macht die
Erstellung der Palettier-Jobs kinderleicht. Ihr intuitives Interface
ermdglicht eine schnelle Abwicklung von Palettierauftragen.

Mit gefihrten Anweisungen gelingt die Erstellung von Palettenmustern
und Stapeln schnell und effizient. Die Software Palett Builder ist ideal
fur kleine bis mittlere Unternehmen und eignet sich auch flUr Mitarbeiter
mit wenig Programmiererfahrung.

3

Plug & Play Zubehor

Unser Smart Series-Programm kooperiert
mit verschiedenen Drittanbietern und bietet
fur unsere Kunden eine groBe Auswahl an
einfach zu bedienendem Zubehor.

GroBer Arbeitsbereich

Der Arbeitsbereich der HC-Roboter ist
so ausgelegt, dass die lange Seite einer
Palette erreicht werden kann, ohne dass
ein Robotersockel erforderlich ist.

25

Palettierung



nteligentes Gitterbox Handling

NVodulare Software-Losungen fur komplexe
Bewegungs- und Handlings-Frozesse

Automatisierte Teileerkennung

¢ \/ision- und Kl-basierte Erkennung der
Entnahmeposition

Automatisierte Boxenerkennung

¢ \/ision- und Kl-basierte Erkennung der
Platzierungsposition

e Automatische Erkennung von UnregelmaBig-
keiten bei der Boxenplatzierung

Automatisierte Pfaderzeugung

¢ Al-basierte Pfaderzeugung zwischen
Pick- und Place-Position

e Automatische Erstellung von Musterstapeln




L ®
v

ROBOTCLOUD
*+ & O B

LYPERSMART ROBOTICS

Material Handling




\aschinenbe- & entladung —
aucn In extremen Umgeoungen

Gridd-30

Custoem
Pattern

el Einfache Reinigung

Die hohe IP67-Schutzklasse unserer Roboter ermdglicht eine
einfache Reinigung des Roboters nach dem Betrieb.

Schutz vor Staub und Verschmutzung

Das robuste Industriedesign macht unsere IP67 Roboter zur
perfekten Wahl fur industrielle Aufgaben, wie z.B. Maschinen-
beschickung oder SchweiBen.

Smart Pattern

Smart Pattern ist eine grafische Schnittstelle fir Smart Pendant,
mit der sich schnell Auftrage zur Bearbeitung von Produkten
oder Werkstlcken in bestimmten Mustern erzeugen lassen.
Die intuitive, leicht zu bedienende Wizard-Software unterstitzt
alle gangigen Anwendungen wie z. B. Be- und Entladen von
Maschinen, Stapeln, Entstapeln oder Verpacken von Kartons.
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Food & Pharma

deal Tur sensitive
Jmgebungen

el Lebensmitteltaugliches Fett in allen Gelenken

Unsere DTP- und DTFP-Modelle sind mit lebensmitteltaug-
lichem Fett ausgerUstet, um die Standards fur Lebensmittel
oder pharmazeutische Produkte zu erflllen.

Pulverbeschichtete Oberflache

Eine spezielle chemikalienbestandige DTF-Beschichtung und
VITON-Dichtungen ermdglichen die Reinigung des Roboters
mit sauren oder alkalischen Reinigungsmitteln sowie die
Desinfektion des Roboters mit H,0,,.




—infaches SchwellRen — Weld4Me

—mm Handfiihrung (Hand Guiding)

Die ,Handfuhrung® ist eine neue intuitive Bedienmethode

flr kollaborative Roboter. Sie ermdglicht ein einfaches
Programmieren der zu schweiBenden Punkte, durch bewegen
des Roboterflansches von Hand.

el \Weld Builder

Der Weld Builder ist eine Software flur die Erstellung und
Ausfuhrung von Schweivorgangen in Kombination mit der
Weld4Me-Zelle. Mit diesem Wizard wird das Erstellen von
SchweiBprogrammen flr jeden zugéanglich. Ohne Programmier-
kenntnisse schweil3en Sie alle gangigen Nahte effizient und

in gleichbleibend hoher Qualitat.

el Standard SchweiBzelle Weld4Me CE

Die schlusselfertige, einfach zu bedienende Roboterzelle
Weld4Me CE fur das MIG/MAG-SchweiBen ist ideal fur kleine
Chargen und benétigt wenig Platz. Die kollaborative SchweiB-
station sorgt fUr eine gleichbleibend hohe SchweiBqualitat
und ist einfach zu installieren.

| Weld4Me Custom Systems

Neben der schlisselfertigen Schweiroboterzelle Weld4Me CE
bietet YASKAWA das weltweit erste individuelle
Cobot-SchweiBsystem an: Weld4Me Custom System

Maogliche Komponenten:

e Zwei integrierte vollsynchrone externe Roboterachsen
e Yaskawa 2m Bahn fur kleine Cobots

e Yaskawa Ein-Achs-Positionierer mit Gegenlager
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\ontieren, ~ugen
Jnd Schraunen

e Zuverlassige Prazision durch interne Sensoren:
Die Werkstucke werden mit errechnetem Druck zugeflhrt.

e Hohe Steifigkeit des Cobots
ermoglicht mehr Flexibilitat bei den Aufgaben.

e Automatisiertes Schrauben
mit einstellbarem Anzugsdrehmoment.

¢ Intelligente Prozessgestaltung beim Schrauben.
Der kollaborative Modus ist bis zu einem Fingerklemmbereich
von 4 mm aktiviert, darunter wird er fur das Anziehen von
Schrauben deaktiviert.

¢ Direct Teach und Hand Guiding
machen die Programmierung von Ablaufen fur jeden zuganglich.

¢ Sicher im Betrieb
der Cobot halt beim direkten Kontakt an.
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elchtgewicnt mit
<ompaktem Design

s o
- e e r -
- Wl Optimales Verhaltnis Nutzlast-Gewicht
'!__ _ Die HC-Serie ist so konzipiert, dass sie im Vergleich zu
- _ Industrierobotern mehr als 50% an Gewicht einspart.
w ’ Je weniger Massen bewegt werden missen, umso besser
O . fUr die direkte Zusammenarbeit mit dem Bediener.

e Betrieb an Linearachsen und Portalen

Das geringe Gewicht des Manipulators ermdglicht einen
-1000) weniger massiven Portalstahlaufbau und reduziert die
Ublichen Fertigungskosten im Vergleich zu klassischen
Automatisierungslésungen.

e Kawa s

s and FTS-Betrieb (AGV)

Das geringe Gewicht des Manipulators und kollaboratives
Design ermdglichen die Integration in FTS-Flottenldsungen.




—COSsystem
Sartnerprogramm

Yaskawa hat sich mit fuhrenden Unternenmen der Branche zusammengeschlossen,
um Schnittstellen zu verschiedenen Roboterzubehorteilen und Gesamtldsungen
fUr die Robotik anzubieten. Auf diese Weise hilft Yaskawa sowohl Kunden, die neu in

die Robotik einsteigen, als auch Roboterexperten, neue Moglichkeiten fur intelligente
Robotersysteme zu finden.

1. Erhalten Sie Ihr 2. Installieren Sie den 3. Fuhren Sie die Konfiguration
einbaufertiges Paket Greifer an Inrem Roboter auf dem Smart Pendant durch

) yaskawa

ECOSYSTEM
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S_le Mitglied YA.:.:KAV'\,A°
in unserem h 3 .l
Ecosystem m_ rﬁﬂj
L X
[]ocitEme







Yaskawa lotal Customer
SUPPOrt (1CS

Yaskawa unterstutzt Sie wahrend des gesamten Produktlebenszyklus mit fur Ihre Bedurfnisse
malgeschneiderten Serviceprodukten und Dienstleistungen. Der Rundum-Support 360, unser
TOTAL CUSTOMER SUPPORT, gilt nicht nur fur Produkte und Systeme von Yaskawa, sondern
auch fur lhre eigenen Anwendungen und Prozesse. Durch unser globales Servicenetz ist Yaskawa
immer in Ihrer Nahe, um lhren Erfolg zu sichern: denn die Zufriedenheit unserer Kunden hat fur
uns oberste Prioritat!

Sobald Sie fur Inr Unternehmen eine Automatisierungsanlage oder einen Roboter in Erwagung
ziehen, kommen wir ins Spiel. Unsere langjahrige Kompetenz auf diesem Gebiet und eine
Organisation, die alle Bereiche im eigenen Haus abdecken kann, erlaubt uns einen Rundum-
Service anzubieten, der dem Namen ,Total Customer Support® gerecht wird.

E-Learning Zellendesign

¢ HC-Programmierung — Training mit * 3D-Simulation
Teach und Smart Pendant e Erreichbarkeitsstudien
* FSU Webinar ¢ Taktzeitoptimierung

® Prototypenfertigung

Machen Sie sich komplett online mit unserer Programmier- Auch wenn Sie nur eine vage Vorstellung von lhrer
sprache vertraut. Unsere Akademie bietet E-Learning Automatisierungslésung haben: Yaskawa erstellt fUr Sie
fr Teach und Smart Pendant und fur die Konfiguration ein Konzept und integriert die bendtigten Komponenten

der Funktionalen Sicherheitseinheit (FSU). als schlusselfertiges System.




Sicherheitsberatung Persoénliche Beratung

e Erstanalyse ® Prozessbegleitender Engineering Service
e Machbarkeitsprifung

e CE-Unterstltzung

e Crashkurs Kollaboratives Design

Sicherheit leicht gemacht — Yaskawa berat Sie bei Unserer Unternehmen ist der Kundenzufriedenheit

der Planung und unterstitzt Sie beim CE-Prozess von verpflichtet, beginnend mit einem engagierten Vertriebs-
definierten Sicherheitsbereichen bis hin zu flexiblen spezialisten, der Ihr Projekt vom Anfang bis zum
Sicherheitskonzepten. Abschluss begleitet.

In Class-Schulungen Kundendienst

L |

e Vor Ort e Hotline
¢ In unseren Akademien e \Wartung und Reparatur

e GenerallUberholung und Revision

Die Yaskawa Academy bietet ein breites Spektrum Fur schnelle und kompetente Beratung zu allen Fragen
an Kursen, entsprechend des Kenntnisstandes der rund um lhr Robotersystem stehen Ihnen unsere
Teilnehmer — vom Einsteiger- bis zum Experten. erfahrenen Techniker telefonisch zur Seite.




Technische Daten im Uberblick

g

HC10DTP Classic

Technische Daten

M Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment

; o i i T TR
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N w : : [ussans omperer o1 [RERR
“ +210 180 27,4 0,78 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-80
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= HC10DTP

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen

Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[’1 [*/s] [Nm] [kg - m?] Max. Traglast [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05
Max. Arbeitsbereich R [mm] 1370*/1200**
Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +40
Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-80

Gewicht des Roboters [kg] 58

Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1,0

HC10DTFP

Technische Daten

Maximaler Maximale Maximales Maximales 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
; & o R T TR
- : Cwiessmonenausron i[RI
w : [vox aorsseroen )[R
w : : [ussane Tomperar v [RERR
180 27,4 0,78 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-380
2 2 or [Covion s renorrs b8
2 o o [iors mcnusrosans )[R
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HC20DTP Classic

Technische Daten

Maximaler
Arbeitsbereich

[’

Maximale
Geschwindigkeit
[*/s]

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen 6
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°1 [°/s] [Nm] [kg - m?] Max. Traglast [kg] 20
“ +210 80 - - Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05
+180 80 - - Max. Arbeitsbereich R [mm] 1900*/1700**
“ +247/-67 120 - - Zuldssige Temperatur [°C] 0 bis +40
“ +210 130 58,8 4,0 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-380
ﬂ +180 180 58,8 4,0 Gewicht des Roboters [kg] 140
+210 180 29,4 2,0 Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1,5
1
Y HC20SDTP
i
b
I =
|
| —

Technische Daten

Maximales
Drehmoment
[Nm]

(o]

Maximales
Tragheitsmoment
[kg - m?]

Anzahl gesteuerter Achsen
Max. Traglast [kg] 20
Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

Max. Arbeitsbereich R [mm] 1412%/1200**

Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +40
Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-80
Gewicht des Roboters [kg] 97

Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1,5

Maximaler
Arbeitsbereich

[
+210

+180/-154

+247/-67

HC30PL

Maximale

Geschwindigkeit

[°/s]

Maximales

Drehmoment

[Nm]

Maximales
Tragheitsmoment
[kg - m?]

Anzahl gesteuerter Achsen

Max. Traglast [kg]

Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

Max. Arbeitsbereich R [mm] 1700/1600*
Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +40
Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20-380
Gewicht des Roboters [kg] 140

Mittlere AnschluBleistung [kVA] 1,5



Sicherheitsfunktionen im Uberblick

—r

Individual Axis Range Limitation
Individual Axis Speed Monitoring
Safety Range Limitation

Safety Speed Limitation

Tool Angle Monitoring

Tool Change Monitoring

Robot Range Display

Power Limit Funktion

© 00 N o o |~

Force Limiting Funktion

-
o

Pushback / Avoidance Funktion

-
—h

Retract Funktion

-
N

Clamp Release Funktion

-
w»

Self Interference Funktion

-t
H

Tool Interference Funktion

-
a

Emergency Stop

-
(<2}

External Emergency Stop

-
~J

Safeguard Stop

-
oo}

Password Protection Funktion

-
©

Operation Mode Switch

N
o

Robot Operation Digital Output

N
pre

Hybrid Operation Digital Output

N
N

Safety I/O’s to Switch Funktions

N
w

Safety Feedback Signals

N
H

Operation Running Output Signal

25

Safety Circuit for Monitoring External Safety Devices
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YASKAWA



Robotics Division

YASKAWA Europe GmbH
YaskawastraBBe 1

85391 Allershausen

Tel. +49 (0) 8166/90-0
Fax +49 (0) 8166/90-103

robotics@yaskawa.eu
www.yaskawa.eu

YASKAWA Headquarters
Academy und Vertriebsniederlassung

YASKAWA Europe GmbH
Philipp-Reis-Strale 6
65795 Hattersheim am Main
Tel. +49 (0) 6196/77725-0
Fax +49 (0) 6196/77725-39
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Alle ZeichnungsmaBe in mm.
Technische Anderungen vorbehalten. MaBstabliche Daten kénnen
unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden
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